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(54) Title: TWO-PART TELEMANIPULATION ARM 

(54) Titre : BRAS DE TELEMANIPULATION EN DEUX PARTIES. 
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S| (57) Abstract: The inventive telemanipulation arm comprises a master arm (5) and a slave arm (1 ) which are mechanically separated 
^1 from each other and linked by means of an interface system (6) consisting of a control unit (7) and a mechanical unit (8) for driving 
the slave arm. According to said invention, the mechanical unit (8) comprises a stationary motor and a transmission for turning the 
W tubular segment of the traverse (3) of the slave arm by at least one complete revolution for increasing workload. 
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(57) Abrege : Un bras de telemanipulation comprend un bras maltre (5) separe mecaniquement du bras esclave (1 ), la liaison 6tant 
retablie par un systeme d'interface (6) comprenant une portion de pilotage (7) et une portion mecanique (8) d'entrainement du bras 
esclave. Conformement a 1'invenuon, la portion mecanique (8) comprend un moteur stationnaire et une transmission apte a faire 
toumer un segment tubulaire de traversee (3) du bras esclave d'au moins un tour complet pour accroitre le volume de travail. 



